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摘　要：砂轮外形、加工轨迹、运动轴组合方式、工件摆放方式等的差异都会引起曲面磨削加工模型的变
化，加工几何模型是实施曲面磨削首要解决的问题。建立盘形圆弧砂轮的几何模型，通过磨削点法向量匹

配，建立工件点和砂轮点的一一映射关系，经过坐标变换可以得到相应的刀具运动轨迹，用于磨削加工。形

成统一的盘形砂轮曲面磨削几何模型，并给出刀具运动轨迹的计算流程。该磨削模型适用范围广，有效解决

了多种曲面磨削过程的刀具轨迹生成问题，实现了高精度的曲面磨削加工。
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　　常用于曲面磨削加工的砂轮包括杯形砂
轮［１－３］（圆弧端面或平面端面）、盘形砂轮［４－１０］

（圆周为圆弧面或平面）、球形砂轮［１１－１２］、局部球

形砂轮［１３］等。砂轮不同，对应的加工轨迹、加工

模型、误差影响类型都会有较大差异，分析方法并

不能通用。不同加工轨迹、运动轴组合、工件摆放

等，都会引起曲面磨削加工模型的变化，形成不同

的加工方式。现主要讨论圆周为圆弧面的盘形砂

轮在曲面磨削加工中的加工模型。

曲面按照回转对称性可以分为回转对称曲面

和非回转对称曲面。回转对称曲面可以通过母线

绕回转轴旋转一周成形，于是可以通过 ＸＺ轴联
动、插补出母线轨迹，同时Ｃ轴回转即可形成回转

对称曲面［８，１４］。联动轴的变化，如 ＹＺＣ轴组合加
工，可以形成平行磨削［３，７，９－１１］。砂轮倾角随着曲

面法向变化而变化，保证砂轮上磨削点固定，则又

形成法向跟踪磨削［３－４］。根据磨削轴和工件轴的

夹角又可以区分为垂直轴磨削和斜轴磨削［１５－１６］。

非回转对称曲面，由于其非回转对称性，无法

采用上述方法进行加工，如果将上述的加工方式

称为螺旋轨迹加工，则非回转对称曲面只能采用

光栅轨迹进行加工。根据所采用联动轴不同、是

否斜轴，可衍生出多种加工方式。

相关文献［１，２，５，７－９，１２，１７］都对加工的几何学模

型有一定的研究，但都是针对其特定的加工方式

进行，研究不深入、适用范围不广、借鉴意义有限。
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１　磨削机床系统结构

磨削机床包括五个运动轴，机床如图１所示
（１—底座；２—主轴；３—立柱；４—Ｙ轴导轨；５—Ｚ
轴导轨；６—Ａ轴转台；７—砂轮；８—Ｃ轴转台；９—
Ｘ轴导轨）。工件安装在Ｃ轴转台上，Ｃ轴作回转
运动，配合ＸＺ二轴联动，可以实现回转对称曲面
的加工；ＸＹＺ轴联动，或者配合 Ａ轴的转动可以
实现非轴对称曲面的加工。

图１　磨削机床示意图
Ｆｉｇ．１　Ｓｃｈｅｍａｔｉｃｄｉａｇｒａｍｏｆｇｒｉｎｄｉｎｇｅｑｕｉｐｍｅｎｔ

２　砂轮几何模型

砂轮坐标系ＯｇＸｇＹｇＺｇ中，砂轮上可能参与磨

削的点Ｐｇ用参数方程可以表示为式（１），砂轮示
意图如图２所示。

ｘ＝（Ｒ－ｒｃｏｓＵ）ｃｏｓＱ
ｙ＝ｒｓｉｎＵ
ｚ＝（Ｒ－ｒｃｏｓＵ）ｓｉｎ{ Ｑ

（１）

其中，Ｒ表示砂轮半径，ｒ表示圆弧半径，Ｕ∈
［π／２，３π／２］表示圆弧张角，Ｑ∈［－π，０）表示砂
轮张角。

图２　砂轮几何模型示意图
Ｆｉｇ．２　Ｓｃｈｅｍａｔｉｃｄｉａｇｒａｍｏｆｗｈｅｅｌｇｅｏｍｅｔｒｉｃｍｏｄｅｌ

由代数学知识可知，该曲面上沿 Ｑ方向的切
向量可表示为：

ｎＱ＝［ｘ／Ｑ，ｙ／Ｑ，ｚ／Ｑ］＝［－（Ｒ－ｒｃｏｓＵ）·

ｓｉｎＱ，０，（Ｒ－ｒｃｏｓＵ）ｃｏｓＱ］ （２）
沿Ｕ方向的切向量可表示为：

ｎＵ＝［ｘ／Ｕ，ｙ／Ｕ，ｚ／Ｕ］＝［ｒｓｉｎＵ·
ｃｏｓＱ，ｒｃｏｓＵ，ｒｓｉｎＵｓｉｎＱ］ （３）
对应ｐｇ点处的法向量为：

ｎｇ＝ｎＱ×ｎＵ＝［１／ｔａｎＱ，－ｔａｎＵ／ｓｉｎＱ，１］
Ｔ
ｐ （４）

３　曲面加工模型

曲面磨削加工模型如图３所示，工件坐标系
中，若工件曲面方程表示成 ｚ＝ｆ（ｘ，ｙ），在任一点
ｐ（ｘｐ，ｙｐ，ｚｐ）对应的法向量为ｎｗ＝［－ｚ／ｘ，－ｚ／
ｙ，１］Ｔｐ，变换到砂轮坐标系中则有：

ｎｗｇ＝Ｓ·ｎｗ （５）

图３　曲面磨削加工模型示意图
Ｆｉｇ．３　Ｓｃｈｅｍａｔｉｃｄｉａｇｒａｍｏｆｃｕｒｖｅｓｕｒｆａｃｅｇｒｉｎｄｉｎｇ

其中，

Ｓ＝
１ ０ ０
０ ｃｏｓα －ｓｉｎα
０ ｓｉｎα ｃｏｓ









α

ｃｏｓβ ０ －ｓｉｎβ
０ １ ０
ｓｉｎβ ０ ｃｏｓ









β
·

　
ｃｏｓγ －ｓｉｎγ ０
ｓｉｎγ ｃｏｓγ ０









０ ０ １

（６）

ｎｗｇ＝
ｃγ·ｃβ －ｃα·ｓβ ｓα

ｓγ·ｓα·ｃβ＋ｃγ·ｓβ －ｓγ·ｓα·ｓβ＋ｃγ·ｃβ －ｓγ·ｃα
－ｃγ·ｓα·ｃβ＋ｓγ·ｓβ ｃγ·ｓα·ｓβ＋ｓγ·ｃβ ｃγ·ｃ









α
·

　　
－ｚ／ｘ
－ｚ／ｙ









１
＝

ｎｗｇｘ
ｎｗｇｙ
ｎ









ｗｇｚ

（７）

对于这种由刀具轨迹包络成型的加工方式，最

根本的理论就是加工点处工件的单位法向量和砂轮

的单位法向量相等或相反（凹面相等，凸面相反）。

于是在点ｐ处，有ｎｗｇ＝ｎｇ成立。则有
１／ｔａｎＱ＝ｎｗｇｘ／ｎｗｇｚ
－ｔａｎＵ／ｓｉｎＱ＝ｎｗｇｙ／ｎ{

ｗｇｚ

（８）

根据式（８）和式（１）可以得到磨削点ｐ时，对应

·０４·
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砂轮上的点在砂轮坐标系中的坐标 ｐｇ＝［ｘｇ，ｙｇ，
ｚｇ］

Ｔ。式（８）中求解反正切时，得到的解值域为
［－π／２，π／２］，而Ｑ∈［－π，０），Ｕ∈［π／２，３π／２］，所
以角度的求解结果需要进行相位修正。修正方

式为：

Ｑ＝Ｑ＋ｎπ
Ｕ＝Ｕ＋ｎ{ π

　ｎ∈｛－１，１，０｝ （９）

其中，ｎ取值需要根据定义域实际情况具体确定。
砂轮在工件坐标系中的运动轨迹，可以通过

点ｐｇ变换到工件坐标系得到，如式（１０）所示。
ｐｇｗ＝Ｓ

－１·ｐｇ＋Ｔ＋ｐ
Ｔ （１０）

其中，平移矩阵Ｔ和工件坐标系零点位置选
取有关。

４　刀具轨迹计算流程

刀具轨迹的计算，就是根据给定的被加工曲

面，计算得到磨削刀具的运动轨迹，通过轨迹的包

络磨削形成曲面，具体的过程如图４所示。

图４　磨削轨迹计算流程图
Ｆｉｇ．４　Ｃａｌｃｕｌａｔｉｏｎｆｌｏｗｃｈａｒｔｏｆｇｒｉｎｄｉｎｇｐａｔｈ

５　加工实例

根据上述的磨削几何模型，对一个３４０ｍｍ×
３４０ｍｍ双曲面工件进行磨削加工。这是一个回
转对称的凸二次曲面，可以通过 ＸＺ轴联动，插补
出母线轨迹，母线绕回转轴 Ｃ轴旋转一周成形，
得到回转对称双曲面。加工过程、运动轨迹以及

磨削面形误差如图 ５所示，最终磨削面形误差
为８０μｍ。

对一个３４０ｍｍ×３４０ｍｍ的离轴抛物面工件
进行磨削加工时，如果采用工件安装在离轴位置，

使用螺旋轨迹进行加工，相当于磨削母镜直径为

１０７０ｍｍ口径的回转对称工件，存在要求机床行
程大、降低加工效率、影响磨削精度等问题。所以

对于此种非回转对称曲面，采用光栅轨迹进行加

工更有优势。通过ＸＹＺ轴联动，形成曲面的包络
轮廓。加工过程、运动轨迹以及磨削面形误差如

（ａ）双曲面磨削过程照片
（ａ）Ｐｈｏｔｏｏｆｇｒｉｎｄｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓｏｆｈｙｐｅｒｂｏｌｏｉｄ

（ｂ）双曲面磨削轨迹
（ｂ）Ｇｒｉｎｄｉｎｇｐａｔｈｏｆｈｙｐｅｒｂｏｌｏｉｄ

（ｃ）双曲面磨削面形误差
（ｃ）Ｆｉｇｕｒｅｅｒｒｏｒｏｆｇｒｏｕｎｄｈｙｐｅｒｂｏｌｏｉｄ

图５　双曲面磨削加工过程及面形误差
Ｆｉｇ．５　Ｇｒｉｎｄｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓａｎｄｆｉｇｕｒｅｅｒｒｏｒｏｆｈｙｐｅｒｂｏｌｏｉｄ

图６所示，最终磨削面形误差为９．６μｍ。

６　结论

基于盘形圆弧砂轮的磨削加工，建立了砂轮

的几何模型，通过磨削点法向量匹配推导出工件

上加工点和砂轮点的一一映射关系，从而建立加

工曲面和刀具运动轨迹之间的几何关系。该模型

综合考虑了加工方式、加工轨迹等因素，具有较好

的通用性，可以很好指导实际磨削加工的过程。

并对同轴的凸双曲面工件和离轴凹抛物面工件进

行磨削加工，验证了模型的正确性和有效性，并通

·１４·
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（ａ）离轴抛物面磨削过程照片
（ａ）Ｐｈｏｔｏｏｆｇｒｉｎｄｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓｏｆｏｆｆａｘｉｓｐａｒａｂｏｌｏｉｄ

（ｂ）离轴抛物面磨削轨迹
（ｂ）Ｇｒｉｎｄｉｎｇｐａｔｈｏｆｏｆｆａｘｉｓｐａｒａｂｏｌｏｉｄ

（ｃ）离轴抛物面磨削面形误差
（ｃ）Ｆｉｇｕｒｅｅｒｒｏｒｏｆｇｒｏｕｎｄｏｆｆａｘｉｓｐａｒａｂｏｌｏｉｄ

图６　离轴抛物面磨削加工过程及面形误差
Ｆｉｇ．６　Ｇｒｉｎｄｉｎｇｐｒｏｃｅｓｓａｎｄｆｉｇｕｒｅｅｒｒｏｒｏｆｏｆｆａｘｉｓｐａｒａｂｏｌｏｉｄ

过补偿加工获得较好的磨削加工精度。

参考文献（Ｒｅｆｅｒｅｎｃｅｓ）

［１］　侯海云，蒋天一，胡德金．五轴磨床加工精密球面的磨削
形态及运动分析［Ｊ］．制造技术与机床，２０１１，３：５８－６３．
ＨＯＵＨａｉｙｕｎ，ＪＩＡＮＧＴｉａｎｙｉ，ＨＵＤｅｊｉｎ．Ｔｏｐｏｌｏｇｉｃａｌａｎｄ
ｋｉｎｅｍａｔｉｃａｎａｌｙｓｉｓａｐｐｌｉｅｄｆｏｒ５ａｘｉｓｓｐｈｅｒｉｃａｌｐｒｅｃｉｓｉｏｎ
ｇｒｉｎｄｉｎｇｍａｃｈｉｎｅ［Ｊ］．ＭａｎｕｆａｃｔｕｒｉｎｇＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ＆Ｍａｃｈｉｎｅ
Ｔｏｏｌ，２０１１，３：５８－６３．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［２］　ＫａｎｇＮＨ，ＬｉＳＹ，ＺｈｅｎｇＺＷ．Ｒｅｓｅａｒｃｈｏｎｇｅｏｍｅｔｒｉｃｍｏｄｅｌｏｆ
ｇｒｉｎｄｉｎｇｌａｒｇｅａｎｄｍｅｄｉｕｍｓｃａｌｅｓｏｐｔｉｃａｌａｓｐｈｅｒｉｃｓｕｒｆａｃｅｓ［Ｃ］／／
ＰｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓｏｆＳＰＩＥ，２００６，６０３４：６０３４１Ｂ－１－７．

［３］　姜晨，郭隐彪，潘日，等．离轴楔形非球面平行磨削及补偿
技术研究［Ｊ］．机械工程学报，２０１１，４７（３）：１９３－１９８．

ＪＩＡＮＧＣｈｅｎ，ＧＵＯＹｉｎｂｉａｏ，ＰＡＮＲｉ，ｅｔａｌ．Ｓｔｕｄｙｏｎｍｅｔｈｏｄ
ａｎｄｃｏｍｐｅｎｓａｔｉｏｎ ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙｏｆｏｆｆａｘｉｓｗｅｄｇｅａｓｐｈｅｒｉｃ
ｐａｒａｌｌｅｌｇｒｉｎｄｉｎｇ［Ｊ］．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＭｅｃｈａｎｉｃａｌＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，
２０１１，４７（３）：１９３－１９８．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［４］　ＫｕｒｉｙａｇａｗａＴ，ＺａｈｍａｔｙＭ ＳＳ，ＳｙｏｊｉＫ．Ａｎｅｗｇｒｉｎｄｉｎｇ
ｍｅｔｈｏｄｆｏｒａｓｐｈｅｒｉｃｃｅｒａｍｉｃｍｉｒｒｏｒｓ［Ｊ］．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＭａｔｅｒｉａｌｓ
ＰｒｏｃｅｓｓｉｎｇＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，１９９６，６２（４）：３８７－３９２．

［５］　ＸｉｅＪ，ＺｈｅｎｇＪＨ，ＺｈｏｕＲＭ，ｅｔａｌ．Ｄｉｓｐｅｒｓｅｄｇｒｉｎｄｉｎｇ
ｗｈｅｅｌｐｒｏｆｉｌｅｓｆｏｒａｃｃｕｒａｔｅｆｒｅｅｆｏｒｍｓｕｒｆａｃｅｓ［Ｊ］．Ｉｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌ
ＪｏｕｒｎａｌｏｆＭａｃｈｉｎｅＴｏｏｌｓ＆Ｍａｎｕｆａｃｔｕｒｅ，２０１１，５１（６）：
５３６－５４２．　

［６］　ＸｉｅＪ，ＺｈｏｕＲＭ，ＸｕＪ，ｅｔａｌ．Ｆｏｒｍｔｒｕｉｎｇｅｒｒｏｒｃｏｍｐｅｎｓａｔｉｏｎ
ｏｆｄｉａｍｏｎｄｇｒｉｎｄｉｎｇｗｈｅｅｌｉｎＣＮＣｅｎｖｅｌｏｐｅｇｒｉｎｄｉｎｇｏｆｆｒｅｅｆｏｒｍ
ｓｕｒｆａｃｅ［Ｊ］．ＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＪｏｕｒｎａｌｏｆＡｄｖａｎｃｅｄＭａｎｕｆａｃｔｕｒｉｎｇ
Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，２０１０，４８（９）：９０５－９１２．

［７］　ＧｕｏＹＢ，ＣｈｅｎＢＫ，ＺｈａｎｇＹｉ，ｅｔａｌ．Ｒｅｓｅａｒｃｈｏｎｐａｒａｌｌｅｌ
ｇｒｉｎｄｉｎｇｍｅｔｈｏｄｏｆｎｏｎａｘｉｓｙｍｍｅｔｒｉｃａｓｐｈｅｒｉｃｌｅｎｓ［Ｊ］．
ＣｈｉｎｅｓｅＪｏｕｒｎａｌｏｆＭｅｃｈａｎｉｃａｌＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，２００４，１７（１）：
１４９－１５１．

［８］　韩成顺，董申，唐余勇．大型光学非球面超精密磨削的几
何模型研究［Ｊ］．兵工学报，２００４，２５（６）：７４１－７４５．
ＨＡＮＣｈｅｎｇｓｈｕｎ，ＤＯＮＧＳｈｅｎ，ＴＡＮＧＹｕｙｏｎｇ．Ｇｅｏｍｅｔｒｉｃ
ｍｏｄｅｌｏｆｔｈｅｕｌｔｒａｐｒｅｃｉｓｉｏｎｇｒｉｎｄｉｎｇｏｆｌａｒｇｅｏｐｔｉｃａｌａｓｐｈｅｒｉｃ
ｓｕｒｆａｃｅ［Ｊ］．ＡｃｔａＡｒｍａｍｅｎｔａｒｉｉ，２００４，２５（６）：７４１－７４５．
（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［９］　郭隐彪，黄元庆，田波，等．非轴对称非球面平行磨削误
差补偿技术研究［Ｊ］．机械工程学报，２００２，３８（５）：
１１８－１２１．　
ＧＵＯＹｉｎｂｉａｏ，ＨＵＡＮＧＹｕａｎｑｉｎｇ，ＴＩＡＮＢｏ，ｅｔａｌ．Ｓｔｕｄｙｏｎ
ｃｏｍｐｅｎｓａｔｉｏｎｏｆｐａｒａｌｌｅｌｇｒｉｎｄｉｎｇｎｏｎａｘｉｓｙｍｍｅｔｒｉｃａｓｐｈｅｒｉｃ
ｓｕｒｆａｃｅ［Ｊ］．ＣｈｉｎｅｓｅＪｏｕｒｎａｌｏｆＭｅｃｈａｎｉｃａｌＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，
２００２，３８（５）：１１８－１２１．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［１０］　ＳａｅｋｉＭ，ＫｕｒｉｙａｇａｗａＴ，ＬｅｅＪＳ，ｅｔａｌ．Ｍａｃｈｉｎｉｎｇｏｆａｓｐｈｅｒｉｃａｌ
ｏｐｔｏｄｅｖｉｃｅｕｔｉｌｉｚｉｎｇｐａｒａｌｌｅｌｇｒｉｎｄｉｎｇｍｅｔｈｏｄ［Ｃ］／／Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓ
ｏｆｔｈｅＡｍｅｒｉｃａｎＳｏｃｉｅｔｙｆｏｒＰｒｅｃｉｓｉｏｎＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，２００１，２５：
４３３－４３６．

［１１］　ＹｅｏｎＨ，ＫｕｒｉｙａｇａｗａＴ，ＳｕｎＫｙｕＬ．Ｗｈｅｅｌｃｕｒｖｅｇｅｎｅｒａｔｉｏｎ
ｅｒｒｏｒｏｆａｓｐｈｅｒｉｃｍｉｃｒｏｇｒｉｎｄｉｎｇｉｎｐａｒａｌｌｅｌｇｒｉｎｄｉｎｇｍｅｔｈｏｄ［Ｊ］．
ＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＪｏｕｒｎａｌｏｆＭａｃｈｉｎｅＴｏｏｌｓ＆Ｍａｎｕｆａｃｔｕｒｅ，２００６，
４６（１５）：１９２９－１９３３．

［１２］　韩成顺，董申，唐余勇．轴对称非球面超精密磨削的几何
模型研究［Ｊ］．光学技术，２００３，２９（３）：３２９－３３３．
ＨＡＮＣｈｅｎｇｓｈｕｎ，ＤＯＮＧＳｈｅｎ，ＴＡＮＧＹｕｙｏｎｇ．Ｓｔｕｄｙｏｎ
ｇｅｏｍｅｔｒｉｃ ｍｏｄｅｌ ｏｆ ｕｌｔｒａｐｒｅｃｉｓｉｏｎ ｇｒｉｎｄｉｎｇ ｏｐｔｉｃａｌ
ａｘｉｓｙｍｍｅｔｒｉｃａｓｐｈｅｒｉｃｓｕｒｆａｃｅ［Ｊ］．ＯｐｔｉｃａｌＴｅｃｈｎｉｑｕｅ，２００３，
２９（３）：３２９－３３３．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［１３］　ＪｉａｎｇＺＨ，ＹｉｎＹＨ．Ｇｅｏｍｅｔｒｉｃａｌｐｒｉｎｃｉｐｉｕｍｏｆｆｅｗｅｒａｘｉｓ
ｇｒｉｎｄｉｎｇｆｏｒｌａｒｇｅｃｏｍｐｌｅｘｏｐｔｉｃａｌｍｉｒｒｏｒｓ［Ｊ］．ＳｃｉｅｎｃｅＣｈｉｎａ
ＴｅｃｈｎｏｌｏｇｉｃａｌＳｃｉｅｎｃｅｓ，２０１３，５６（７）：１６６７－１６７７．

［１４］　ＬｅｅＥＳ，ＢａｅｋＳＹ．Ａｓｔｕｄｙｏｎｏｐｔｉｍｕｍｇｒｉｎｄｉｎｇｆａｃｔｏｒｓｆｏｒ
ａｓｐｈｅｒｉｃｃｏｎｖｅｘｓｕｒｆａｃｅｍｉｃｒｏｌｅｎｓｕｓｉｎｇｄｅｓｉｇｎｏｆｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔｓ［Ｊ］．
ＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＪｏｕｒｎａｌｏｆＭａｃｈｉｎｅＴｏｏｌｓ＆Ｍａｎｕｆａｃｔｕｒｅ，２００７，
４７（３）：５０９－５２０．

［１５］　ＣｈｅｎＦ Ｊ，ＹｉｎＳＨ，ＯｈｍｏｒｉＨ，ｅｔａｌ．Ｆｏｒｍ ｅｒｒｏｒ
ｃｏｍｐｅｎｓａｔｉｏｎｉｎｓｉｎｇｌｅｐｏｉｎｔｉｎｃｌｉｎｅｄａｘｉｓｎａｎｏｇｒｉｎｄｉｎｇｆｏｒ
ｓｍａｌｌａｓｐｈｅｒｉｃｉｎｓｅｒｔ［Ｊ］．ＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＪｏｕｒｎａｌｏｆＡｄｖａｎｃｅｄ
ＭａｎｕｆａｃｔｕｒｉｎｇＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，２０１３，６５（１）：４３３－４４１．

［１６］　ＣｈｅｎＦ Ｊ，ＹｉｎＳＨ，ＨｕａｎｇＨ，ｅｔａｌ．Ｐｒｏｆｉｌｅｅｒｒｏｒ
ｃｏｍｐｅｎｓａｔｉｏｎｉｎｕｌｔｒａｐｒｅｃｉｓｉｏｎｇｒｉｎｄｉｎｇｏｆａｓｐｈｅｒｉｃｓｕｒｆａｃｅｓ
ｗｉｔｈｏｎｍａｃｈｉｎｅｍｅａｓｕｒｅｍｅｎｔ［Ｊ］．ＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＪｏｕｒｎａｌｏｆ
ＭａｃｈｉｎｅＴｏｏｌｓａｎｄＭａｎｕｆａｃｔｕｒｅ，２０１０，５０（５）：４８０－４８６．

［１７］　韩成顺，董申，唐余勇．离轴非球面超精密磨削加工几何
模型的探讨 ［Ｊ］．中国机械工程，２００４，１５（１７）：
１５２０－１５２２．　
ＨＡＮＣｈｅｎｇｓｈｕｎ，ＤＯＮＧＳｈｅｎ，ＴＡＮＧＹｕｙｏｎｇ．Ｍｏｄｅｌｉｎｇｏｆ
ａｎｅｗｕｌｔｒａｐｒｅｃｉｓｉｏｎｇｒｉｎｄｉｎｇｍｅｔｈｏｄｏｆｏｆｆａｘｉｓａｓｐｈｅｒｉｃ
ｓｕｒｆａｃｅｓ［Ｊ］． Ｃｈｉｎａ ＭｅｃｈａｎｉｃａｌＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ， ２００４，
１５（１７）：１５２０－１５２２．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

·２４·


