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面向复杂几何模型的多级并行四面体网格生成算法
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摘　要：高性能计算机的快速发展为数值模拟提供了必需的硬件环境，数值模拟领域对网格的需求已高
达数十亿到数百亿量级，而网格生成作为数值模拟的重要一环，其发展则相对滞后，很难满足并行数值模拟

求解器对大规模网格的需求。本文面向复杂几何模型提出一种多级并行四面体网格生成算法，该算法首先

基于模型的几何特征建立网格的尺寸场，并基于尺寸场和几何实体间的邻接关系对几何实体进行分组，将分

组后的几何实体分配到不同的计算节点，在计算节点间采用前沿推进法实现三角形面网格的并行生成，然后

在计算节点内对三角形面网格进行二级区域分解，将分解后的子网格分配到各进程中，最后在进程内采用多

线程并行方法实现四面体网格的并行生成。通过实际应用三峡大坝模型进行验证，该算法具有良好的并行

效率和可扩展性，可以在数千处理器核上实现十亿规模高质量四面体网格的并行生成。
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　　近年来，高性能计算机发展得非常快，预计
国内外将会有多台 Ｅ级超级计算机研制成功，
这些超级计算机的研制为高性能数值模拟的发

展提供了必需的硬件环境。随着高性能计算机

的发展，国内外的研究人员已开发出诸多适应

于高性能计算机的并行数值模拟软件，同时也

研制出了数值模拟领域的并行编程框架，如

ＪＡＳＭＩＮ［１］、ＪＡＵＭＩＮ［２］、ＰＨＧ［３］等，这些编程框架
均可以支持并行数值模拟程序的快速开发，使

得应用程序快速扩展至数万到数十万处理器

核。目前，在计算流体力学、复杂电磁环境、反

应堆、大型工程力学分析等领域进行高精度的
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数值模拟所需的网格规模已高达数十亿量级，

而网格生成作为数值模拟中的重要一环，其发

展则相对滞后于高性能计算机和数值模拟解法

器的发展，针对并行网格生成算法的研究相对

较少，国内外尚没有比较成熟的适用于高性能

计算机体系结构的并行网格生成软件，而传统

的网格生成方法或软件已经不能满足高性能数

值模拟的需求，因此需要面向高性能数值模拟

研究复杂几何模型的超大规模非结构网格并行

生成方法，并与领域编程框架和并行数值模拟

求解器实现无缝对接。

前沿推进方法（ＡｄｖａｎｃｉｎｇＦｒｏｎｔＴｅｃｈｎｉｑｕｅ，
ＡＦＴ）和Ｄｅｌａｕｎａｙ三角化方法是目前非结构四面
体网格生成最常用的两种方法，国内外研究人员

基于这两种方法已经开发出一批比较成熟的串行

四面体网格生成软件，如 ＴｅｔＧｅｎ［４］、Ｇｍｓｈ［５］、
Ｎｅｔｇｅｎ［６］等，并得到了广泛应用。当前并行四面
体网格生成算法的研究主要基于 ＡＦＴ和
Ｄｅｌａｕｎａｙ三角化开展，如：Ｌｈｎｅｒ等［７－８］发展了并

行前沿推进方法，提出了一种新的可扩展的并行

前沿推进方法，并对当前 ＡＦＴ方法的发展趋势进

行了展望；Ｃｈｒｉｓｏｃｈｏｉｄｅｓ等［９］则基于其团队多年

的研究，提出了多级并行的 Ｄｅｌａｕｎａｙ三角化方
法，该方法可以适应于当前的高性能计算机体系

结构，可扩展性较好，但需要复杂的通信和调度机

制，编程难度较大；Ｉｖａｎｏｖ、Ｃｈｅｎ等［１０－１１］分别提出

了基于区域分解的并行网格生成方法，该方法一

般需要对面网格进行区域分解，但会引入人工界

面，算法的可扩展性较低；Ｐｅｂａｙ、Ｗａｎｇ等［１２－１３］提

出了基于初始网格的并行网格加密方法，该方法

在进程间无须进行通信，具有良好的可扩展性，但

网格质量相对较差；文献［１４－１６］则分别提出了
基于共享内存的多线程并行四面体网格生成

方法。

目前的超级计算机普遍采用分布式－共享内
存结构，计算节点之间是分布式内存，计算节点内

部是共享式内存，每个计算节点上分布多个中央

处理器（ＣｅｎｔｒａｌＰｒｏｃｅｓｓｉｎｇＵｎｉｔ，ＣＰＵ），每个 ＣＰＵ
内分布多个核，如图１所示。采用分布式算法和
共享内存算法耦合的并行网格生成可以更好地适

应当前的高性能计算机体系结构，同时可以有效

提高网格生成算法的可扩展性。

图１　主流超级计算机的体系结构
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　　本文针对高性能数值模拟领域对数十亿乃至
上百亿四面体网格生成的需求，提出了一种适用

于复杂几何模型的多级并行四面体网格生成框

架，同时提出了面向几何实体的区域分解方法和

多实体间的并行面网格生成方法，在生成四面体

网格时复用了基于三角形网格的区域分解和多线

程四面体网格生成方法。该算法可以适应现有的

高性能计算机体系结构，实现多实体复杂几何模

型的大规模四面体网格的并行生成。

１　多级并行四面体网格生成

１．１　并行网格生成框架

本文的多级并行四面体网格生成算法是基于

中物院高性能数值模拟软件中心研制的并行数值

模 拟 前 处 理 软 件 ＳｕｐｅｒＭｅｓｈ［１７］ 研 发 的。
ＳｕｐｅｒＭｅｓｈ是一款面向大规模复杂数值模拟的并
行前处理引擎，它以“可计算几何模型”为核心，

建立了模型的统一表达方式，屏蔽了底层各种几

何核心，发展了模型处理和网格生成两大子系统，

具备面向复杂几何模型的结构网格、非结构网格、

组合几何的并行生成能力，支持应用软件前处理

界面的快速定制，支持与并行领域编程框架

ＪＡＳＭＩＮ、ＪＡＵＭＩＮ和数值模拟应用程序的无缝对
接，从而支持大规模的数值模拟。

基于并行前处理引擎 ＳｕｐｅｒＭｅｓｈ，提出了
面向复杂几何模型的适应高性能计算机体系

结构的多级并行四面体网格生成框架，该框架

·４３·



　第２期 徐权，等：面向复杂几何模型的多级并行四面体网格生成算法

的整体流程如图 ２所示。首先是对计算机辅
助设计（ＣｏｍｐｕｔｅｒＡｉｄｅｄＤｅｓｉｇｎ，ＣＡＤ）模型进
行模型处理，使模型转换为可计算几何模型，

然后自动识别模型的几何特征，建立网格的尺

寸场，基于尺寸场和几何实体间的邻接关系对

ＣＡＤ模型的几何实体进行分组，并将分组后的
几何实体分配到不同的计算节点中，各节点之

间并行生成三角形面网格，接着在每个计算节

点内对三角形面网格进行二次区域分解，分解

为多个子面网格，并将分解后的子面网格分配

到各进程中，最后每个进程内采用多线程并行

四面体网格生成方法实现大规模非结构四面

体网格的生成。下面将对算法流程中的关键

算法进行介绍。

图２　多级并行四面体网格生成流程
Ｆｉｇ．２　Ｆｌｏｗｃｈａｒｔｏｆｍｕｌｔｉｌｅｖｅｌｐａｒａｌｌｅｌ

ｔｅｔｒａｈｅｄｒａｌｍｅｓｈｇｅｎｅｒａｔｉｏｎ

１．２　基于几何实体的区域分解

在实际工程应用中，ＣＡＤ模型一般均是装
配体，装配体包含了 ＣＡＤ模型的建模过程信
息，并由多个几何实体组成。为了提高并行网

格生成方法的可扩展性，本文针对含多个几何

实体的 ＣＡＤ模型提出了基于几何实体的区域
分解方法，该方法可以保证网格生成中几何实

体的完整性和四面体网格的质量。在对 ＣＡＤ
模型进行分组时，需要考虑两方面因素：①减
少计算节点间的通信；②保证计算节点间的负
载平衡。为了减少通信，需要减少不同区域间

的交界面的个数，即将相邻的几何实体分配到

同一个计算节点，为此在分组时考虑了几何实

体间的邻接关系。为了保证网格生成的负载

平衡，本方法首先建立了网格的尺寸场，然后

基于尺寸场对每个几何实体的网格规模进行

了预估，并在构建无向图时作为图中节点的权

重，从而达到良好的负载平衡。基于几何实体

的区域分解算法步骤如算法 １所示，流程如
图３所示。

算法１　基于几何实体的区域分解算法
Ａｌｇ．１　Ａｌｇｏｒｉｔｈｍｏｆｄｏｍａｉｎｄｅｃｏｍｐｏｓｉｔｉｏｎｂａｓｅｄｏｎ

ｇｅｏｍｅｔｒｉｃｅｎｔｉｔｉｅｓ

已知：几何实体的列表，用户给定的网格尺寸

１．自动识别模型的几何特征，结合给定的网格尺寸，
基于八叉树建立网格空间的尺寸场；

２．基于尺寸场，预估出每个几何实体的四面体网格的
规模；

３．根据几何实体的邻接关系，找出所有具有邻接关系
的几何实体；

４．建立几何实体的邻接关系图，其中几何实体为图中
的节点，实体间的邻接关系看作边，预估的网格规

模为图中节点的权重；

５．基于图剖分理论，将建立的无向加权图进行分组，
并将分组结果分配到不同的结算节点，从而每个计

算节点得到本节点的几何实体。

图３　基于几何实体的区域分解流程
Ｆｉｇ．３　Ｆｌｏｗｃｈａｒｔｏｆｄｏｍａｉｎｄｅｃｏｍｐｏｓｉｔｉｏｎ

ｂａｓｅｄｏｎｇｅｏｍｅｔｒｉｃｅｎｔｉｔｉｅｓ

针对包含１８７６个几何实体的三峡大坝模型
进行了测试，测试使用２４个处理器核，分别对无
网格规模预估和加入网格规模预估进行了测试，

两次测试生成的四面体网格数分别为３３７４万和
３３４８万。图４给出了加入网格规模预估前后的
每个处理器核内的网格数，可以看出加入网格规

模预估后，不同处理器核上网格分布更加均匀，相

比未进行网格规模预估的情况，整体上网格的负

载平衡得到大大改善。

·５３·



国 防 科 技 大 学 学 报 第４３卷

图４　加入网格规模预估前后网格数对比
Ｆｉｇ．４　Ｃｏｍｐａｒｉｓｏｎｏｆｎｕｍｂｅｒｏｆｃｅｌｌｓｂｅｆｏｒｅａｎｄ

ａｆｔｅｒｍｅｓｈｓｉｚｅｐｒｅｄｉｃｔｉｏｎ

１．３　并行三角形面网格生成

目前的数值模拟求解方法大都需要协调地计

算网格，为了保证协调四面体网格的生成，需要保

证子区域交界面上网格的一致，为此在并行三角

形网格生成过程中，需要对每个节点上的边界进

行处理，从而保证节点间网格的协调一致。在并

行前处理引擎 ＳｕｐｅｒＭｅｓｈ中，已经研制了面向复
杂几何模型的“线—面—体”的三步分离式串行

四面体网格生成算法，本文对该算法进行了扩展，

实现了节点间“点—线—面”三角形网格的并行

生成，该算法的步骤如算法２所示，流程如图５所
示。在计算节点内实现“点—线—面”网格后，对

于不同的子区域间共享的节点、线和面，通过并行

通信模块使得节点间交界面上网格一致，从而保

证协调的三角形网格生成。

算法２　并行三角形网格生成算法
Ａｌｇ．２　Ａｌｇｏｒｉｔｈｍｏｆｐａｒａｌｌｅｌｔｒｉａｎｇｕｌａｒｍｅｓｈｇｅｎｅｒａｔｉｏｎ

已知：几何实体已完成分组，尺寸场建立完成

１．建立模型中点、线、面所属的所有计算节点并存储
到数组中，然后按照从小到大的计算节点号排序；

２．各计算节点并行生成点网格，如果一个几何点属于
多个计算节点，则计算节点号最小的生成该点的

网格；

３．将被多个计算节点共享的点网格发送到其他计算
节点，保证计算节点间点网格的协调性；

４．基于尺寸场，各计算节点并行生成线网格，如果一
条几何线属于多个计算节点，则计算节点号最小的

计算节点生成该线的网格；

５．将被多个计算节点共享的线网格发送到其他计算
节点，保证计算节点间几何模型上线网格的协

调性；

６．基于尺寸场，各计算节点采用前沿推进法并行生成
三角形网格，如果一个几何面属于多个计算节点，

则节点号最小的计算节点生成该面的三角形网格；

７．将所有被多个计算节点共享的三角形面网格发送
到其他计算节点，保证不同计算节点间几何面上三

角形网格的协调性。

图５　并行三角形网格生成流程
Ｆｉｇ．５　Ｆｌｏｗｃｈａｒｔｏｆｐａｒａｌｌｅｌｔｒｉａｎｇｕｌａｒｍｅｓｈｇｅｎｅｒａｔｉｏｎ

１．４　基于三角形网格的区域分解方法

单个几何实体比较复杂时，其需要生成的网格

规模会非常大，生成四面体网格时间比较长，此时

需要对单个几何实体的三角形面网格做进一步分

解，分解为多个较小的子面网格，然后再并行生成

四面体网格。本文采用文献［１１］提出的基于三角
形面网格的区域分解算法，该算法对三角形面网格

采用递归的方式依次分解为子区域，每次分解时会

在待分解区域内插入一个交界面网格，将区域一分

为二，当所有子区域的网格规模都小于给定的阈值

时，递归分解过程结束，最终实现面网格的区域分

解，并将每个子面网格分发到不同的处理器中。

１．５　多线程四面体网格生成

Ｄｅｌａｕｎａｙ三角化方法由于具备数学基础好、
网格生成时间快、网格质量好等优势，得到了广泛

的应用。多线程并行 Ｄｅｌａｕｎａｙ算法关键是减少
网格生成过程中多个点同时插入引起的空腔干涉

现象，目前处理的思路基本是先将点集进行分组，

然后各线程再并行插点，当两个点同时插入引起

空腔干涉时，放弃其中一个线程的操作，直到网格

生成结束。但上述方法无法保证负载平衡，且同

步等待的时间较长，因此本文采用了文献［１６］提
出的改进的基于无锁原子操作的并行 Ｄｅｌａｕｎａｙ
算法，该算法中令每一个四面体单元都附一个原

子变量及一个占位标志。在计算 Ｄｅｌａｕｎａｙ空腔
的过程中，线程将其空腔中所有单元及边界外一

层单元的原子变量置为１。若有多个线程同时试

·６３·
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图将某个变量置位，则使用无锁原子操作的机制保

证有且仅有一个线程成功置位占位变量，在更新四

面体单元的相邻关系过程中，此操作仅仅涉及修改

局部区域的单元，可以有效减少由于负载不平衡引

起的同步等待时间，算法的并行效率较高。

２　数值实验与结果分析

２．１　并行性能与分析

在并行算法性能测试中，并行加速比是较为

常用的并行性能测试指标。一般地，并行加速比

的定义为

Ｓ＝Ｔ１／ＴＰ
其中，Ｔ１为单进程网格生成时间，ＴＰ为 Ｐ个进程
的并行网格生成时间。

由于测试模型网格生成规模较大，无法在单

进程下运行，因此对并行加速比的计算公式进行

修正，修正后的并行加速比为

Ｓ＝（ＴＮ／ＴＰ）×Ｎ
其中，ＴＮ为Ｎ个进程时网格生成时间。

测试环境为曙光集群系统，该系统共有４２４
个计算节点，系统采用 ＩｎｔｅｌＯｍｎｉｐａｔｈ高速互联
网格、曙光 Ｐａｒａｓｔｏｒ３００全局并行存储系统，每个
计算节点均配置２颗 ＩｎｔｅｌＸｅｏｎＧｏｌｄ６１３２处理
器，每 个 处 理 器 １４核，９６ ＧＢ ＤＤＲ４ ＥＣＣ
２４００ＭＨｚ内存。

测试模型选取了具有代表性的三峡大坝模型

对算法进行了数值验证（如图６所示）。三峡大
坝模型包含左厂房坝段、泄洪坝段、右厂房坝段、

非溢流坝段、升船机、船闸、连接坝段，共计１８７６
个几何实体。坝顶长度２３０９ｍ，最大坝高１８１ｍ，
整个模型包含了丰富的几何细节，几何尺寸跨度

大，模型比较复杂。

图６　三峡大坝ＣＡＤ模型图
Ｆｉｇ．６　ＣＡＤｍｏｄｅｌｏｆＴｈｒｅｅＧｏｒｇｅｓＤａｍ

在进行并行测试时，由于集群使用限制，本算

法测试主要测试了千核下的并行加速比。测试时

每个节点使用２８个处理器核，从２２８个处理器核
开始进行测试，测试网格尺寸为 ０５ｍ，生成
９３６亿四面体网格单元，并行网格生成时间和加

速比分别如表１和图７所示。

表１　三峡大坝模型并行四面体网格生成加速比
Ｔａｂ．１　Ｓｐｅｅｄｕｐｒａｔｉｏｏｆｐａｒａｌｌｅｌｔｅｔｒａｈｅｄｒａｌｍｅｓｈ

ｇｅｎｅｒａｔｉｏｎｆｏｒＴｈｒｅｅＧｏｒｇｅｓＤａｍｍｏｄｅｌ

进程数 ２２４ ４４８ ８９６ １７９２

时间／ｓ ３８６．２７ １９２．３２ １００．４１ 　６４．７４

加速比 ２２４．００ ４４９．８９ ８６１．７３ １３３６．５０

图７　三峡大坝模型四面体网格并行生成加速比
Ｆｉｇ．７　Ｓｐｅｅｄｕｐｒａｔｉｏｏｆｐａｒａｌｌｅｌｔｅｔｒａｈｅｄｒａｌｍｅｓｈ

ｇｅｎｅｒａｔｉｏｎｆｏｒＴｈｒｅｅＧｏｒｇｅｓＤａｍｍｏｄｅｌ

　　从表１和图７可以看出，本算法针对三峡大
坝模型，可以获得良好的加速比，具备在数千处理

器核上并行生成数十亿规模四面体网格单元的

能力。

与文献［１０－１１］等提出的并行四面体网格
生成算法相比，本文的算法在 ４４８处理器核下，
９３６亿四面体网格单元生成时间在５ｍｉｎ以内，
整体上网格生成时间相对较少，同时本文的算法

可扩展到千核以上，相对文献［１０－１１］提出的算
法具有更好的并行可扩展性。

２．２　四面体网格质量分析

网格质量是网格生成中的一个重要的考虑因

素，高质量的网格可以提高数值模拟的精度、减少

迭代次数，为此网格生成算法需保证高质量网格

的生成，本节对并行生成的四面体网格质量进行

了统计和分析。网格质量指标采用体积边长比来

衡量，计算公式为ｑ＝槡２×６
５／２Ｖ

（∑
６

ｉ＝１
ｌ２ｉ）

３／２
，其中Ｖ是四面

体单元的体积；ｌｉ是四面体的边长，该值的范围为
（０，１］；当ｑ＝１时，四面体是正四面体。图８给出
了四面体网格体积边长比的统计结果。

从统计结果中可以看出，并行生成的四面体

单元的体积边长比均集中在０５～０９的范围，基

·７３·
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图８　三峡大坝模型四面体网格质量统计结果
Ｆｉｇ．８　Ｓｔａｔｉｓｔｉｃａｌｒｅｓｕｌｔｓｏｆｔｅｔｒａｈｅｄｒａｌｍｅｓｈｑｕａｌｉｔｙｏｆ

ＴｈｒｅｅＧｏｒｇｅｓＤａｍｍｏｄｅｌ

本不存在扁平的单元（＜０２），生成的网格质量
较高。

２．３　实际应用测试

三峡工程计算规模庞大，千万级单元的模拟

只能达到米级，考虑基础、细节构造的高分辨率模

拟，需要数十亿自由度级的计算能力，而现有的自

主行业软件和商业软件难以满足计算需求。通过

本文提出的并行网格生成算法，结合文献［１８］提
出的并行加密算法，在“天河二号”上，采用４９１５２
处理器核，并行生成１０１１亿四面体网格单元，并
采用结构静力与振动大规模并行分析软件

ＰＡＮＤＡＳｔａＶｉｂ首次实现了三峡大坝精细模型的
静力计算，为三峡大坝工作性态评估提供了能力

支撑。图９给出了三峡大坝的网格结果。

图９　三峡大坝模型四面体网格生成结果
Ｆｉｇ．９　ＴｅｔｒａｈｅｄｒａｌｍｅｓｈｏｆＴｈｒｅｅＧｏｒｇｅｓＤａｍｍｏｄｅｌ

３　结论

面向高性能数值模拟对大规模非结构网格生

成的需求，提出了一种适应复杂几何模型的多级

并行四面体网格生成框架，并针对装配体模型提

出了基于几何实体的区域分解算法和并行面网格

生成算法，能适用具有数千上万几何实体的复杂

几何模型。在四面体网格并行生成时，该框架可

以复用面网格区域分解和多线程四面体网格生成

算法，相比单纯的分布式并行算法或共享内存式

并行算法，具备良好的并行效率和可扩展性，更好

地适应了当前的高性能计算机体系结构，可以在

数千处理器核上并行生成数十亿规模四面体网格

单元。

本文提出的并行非结构网格生成框架，可以

推广到含有多个几何实体的模型的其他类型网格

生成算法，如六面体网格、混合网格等，仅需将框

架中的三角形网格生成和四面体网格生成的单元

算法替换为相应的网格生成算法，具有较好的推

广应用价值。

参考文献（Ｒｅｆｅｒｅｎｃｅｓ）

［１］　ＭＯＺＹ，ＺＨＡＮＧＡＱ，ＣＡＯＸＬ，ｅｔａｌ．ＪＡＳＭＩＮ：ａｐａｒａｌｌｅｌ
ｓｏｆｔｗａｒｅｉｎｆｒａｓｔｒｕｃｔｕｒｅｆｏｒｓｃｉｅｎｔｉｆｉｃｃｏｍｐｕｔｉｎｇ［Ｊ］．Ｆｒｏｎｔｉｅｒｓ
ｏｆＣｏｍｐｕｔｅｒＳｃｉｅｎｃｅｉｎＣｈｉｎａ，２０１０，４（４）：４８０－４８８．

［２］　ＬＩＵＱＫ，ＭＯＺＹ，ＺＨＡＮＧＡＱ，ｅｔａｌ．ＪＡＵＭＩＮ：ａ
ｐｒｏｇｒａｍｍｉｎｇｆｒａｍｅｗｏｒｋｆｏｒｌａｒｇｅｓｃａｌｅｎｕｍｅｒｉｃａｌｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ
ｏｎｕｎｓｔｒｕｃｔｕｒｅｄｍｅｓｈｅｓ［Ｊ］．ＣＣＦＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｎＨｉｇｈ
ＰｅｒｆｏｒｍａｎｃｅＣｏｍｐｕｔｉｎｇ，２０１９，１（１２）：３５－４８．

［３］　ＺＨＡＮＧＬＢ，ＺＨＥＮＧＷ Ｙ，ＬＵＢＺ，ｅｔａｌ．Ｔｈｅｔｏｏｌｂｏｘ
ＰＨＧａｎｄｉｔｓａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｓ［Ｊ］．ＳｃｉｅｎｔｉａＳｉｎｉｃａＩｎｆｏｒｍａｔｉｏｎｓ，
２０１６，４６（１０）：１４４２－１４６４．

［４］　ＳＩＨ．ＴｅｔＧｅｎ：ａＤｅｌａｕｎａｙｂａｓｅｄｑｕａｌｉｔｙｔｅｔｒａｈｅｄｒａｌｍｅｓｈ
ｇｅｎｅｒａｔｏｒ［Ｊ］．ＡＣＭＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｎＭａｔｈｅｍａｔｉｃａｌＳｏｆｔｗａｒｅ，
２０１５，４１（２）：１－３６．

［５］　ＧＥＵＺＡＩＮＥＣ，ＲＥＭＡＣＬＥＪＦ．Ｇｍｓｈ：ａｔｈｒｅｅｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌ
ｆｉｎｉｔｅｅｌｅｍｅｎｔｍｅｓｈｇｅｎｅｒａｔｏｒｗｉｔｈｂｕｉｌｔｉｎｐｒｅａｎｄｐｏｓｔ
ｐｒｏｃｅｓｓｉｎｇｆａｃｉｌｉｔｉｅｓ［Ｊ］．ＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＪｏｕｒｎａｌｆｏｒＮｕｍｅｒｉｃａｌ
ＭｅｔｈｏｄｓｉｎＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，２００９，７９（１１）：１３０９－１３３１．

［６］　ＳＣＨＯ?ＢＥＲＬＪ．Ｎｅｔｇｅｎ：ａｎａｄｖａｎｃｉｎｇｆｒｏｎｔ２Ｄ／３Ｄ－ｍｅｓｈ
ｇｅｎｅｒａｔｏｒｂａｓｅｄｏｎａｂｓｔｒａｃｔｒｕｌｅｓ［Ｊ］．Ｃｏｍｐｕｔｉｎｇａｎｄ
ＶｉｓｕａｌｉｚａｔｉｏｎｉｎＳｃｉｅｎｃｅ，１９９７，１（１）：４１－５２．

［７］　Ｌ?ＨＮＥＲＲ．Ａ２ｎｄｇｅｎｅｒａｔｉｏｎｐａｒａｌｌｅｌａｄｖａｎｃｉｎｇｆｒｏｎｔｇｒｉｄ
ｇｅｎｅｒａｔｏｒ［Ｊ］．ＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＪｏｕｒｎａｌｆｏｒＮｕｍｅｒｉｃａｌＭｅｔｈｏｄｓｉｎ
Ｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，２０１３，５１（６）：６６３－６７８．

［８］　Ｌ?ＨＮＥＲＲ．Ｒｅｃｅｎｔａｄｖａｎｃｅｓｉｎｐａｒａｌｌｅｌａｄｖａｎｃｉｎｇｆｒｏｎｔｇｒｉｄ
ｇｅｎｅｒａｔｉｏｎ［Ｊ］．ＡｒｃｈｉｖｅｓｏｆＣｏｍｐｕｔａｔｉｏｎａｌＭｅｔｈｏｄｓｉｎ
Ｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，２０１４，２１（２）：１２７－１４０．

［９］　ＣＨＲＩＳＯＣＨＯＩＤＥＳＮ，ＣＨＥＲＮＩＫＯＶＡ，ＦＥＤＯＲＯＶＡ，ｅｔａｌ．
ＴｏｗａｒｄｓｅｘａｓｃａｌｅｐａｒａｌｌｅｌＤｅｌａｕｎａｙｍｅｓｈｇｅｎｅｒａｔｉｏｎ［Ｃ］／／
Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓｏｆｔｈｅ１８ｔｈＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＭｅｓｈｉｎｇＲｏｕｎｄｔａｂｌｅ，
２００９．　

［１０］　ＡＮＤＲＡＨ，ＧＬＵＣＨＳＨＥＮＫＯＯＮ，ＩＶＡＮＯＶＥＧ，ｅｔａｌ．
Ａｕｔｏｍａｔｉｃｐａｒａｌｌｅｌｇｅｎｅｒａｔｉｏｎｏｆｔｅｔｒａｈｅｄｒａｌｇｒｉｄｓｂｙｕｓｉｎｇａ
ｄｏｍａｉｎ ｄｅｃｏｍｐｏｓｉｔｉｏｎ ａｐｐｒｏａｃｈ ［Ｊ］． Ｃｏｍｐｕｔａｔｉｏｎａｌ
ＭａｔｈｅｍａｔｉｃｓａｎｄＭａｔｈｅｍａｔｉｃａｌＰｈｙｓｉｃｓ，２００８，４８（８）：
１３６７－１３７５．　

［１１］　ＣＨＥＮＪＪ，ＸＩＡＯＺＦ，ＺＨＥＮＧＹ，ｅｔａｌ．Ｓｃａｌａｂｌｅｇｅｎｅｒａｔｉｏｎ
ｏｆｌａｒｇｅｓｃａｌｅｕｎｓｔｒｕｃｔｕｒｅｄ ｍｅｓｈｅｓｂｙ ａ ｎｏｖｅｌｄｏｍａｉｎ
ｄｅｃｏｍｐｏｓｉｔｉｏｎ ａｐｐｒｏａｃｈ［Ｊ］． Ａｄｖａｎｃｅｓｉｎ Ｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ
Ｓｏｆｔｗａｒｅ，２０１８，１２１：１３１－１４６．

［１２］　ＰＥＢＡＹＰＰ，ＴＨＯＭＰＳＯＮＤＣ．Ｐａｒａｌｌｅｌｍｅｓｈｒｅｆｉｎｅｍｅｎｔ
ｗｉｔｈｏｕｔｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎ［Ｃ］／／Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓｏｆｔｈｅ１３ｔｈ
ＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＭｅｓｈｉｎｇＲｏｕｎｄｔａｂｌｅ，２００４．

［１３］　ＷＡＮＧＸＱ，ＪＩＮＸＬ，ＫＯＵＤＺ，ｅｔａｌ．Ａｐａｒａｌｌｅｌａｐｐｒｏａｃｈ

·８３·



　第２期 徐权，等：面向复杂几何模型的多级并行四面体网格生成算法

ｆｏｒｔｈｅｇｅｎｅｒａｔｉｏｎｏｆｕｎｓｔｒｕｃｔｕｒｅｄｍｅｓｈｅｓｗｉｔｈｂｉｌｌｉｏｎｓｏｆ
ｅｌｅｍｅｎｔｓ ｏｎ ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｅｄｍｅｍｏｒｙ ｓｕｐｅｒｃｏｍｐｕｔｅｒｓ［Ｊ］．
ＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＪｏｕｒｎａｌｏｆＰａｒａｌｌｅｌＰｒｏｇｒａｍｍｉｎｇ，２０１７，４５（３）：
６８０－７１０．

［１４］　ＭＡＲＯＴＣ，ＰＥＬＬＥＲＩＮＪ，ＬＡＭＢＲＥＨＴＳＪ，ｅｔａｌ．Ｔｏｗａｒｄ
ｏｎｅｂｉｌｌｉｏｎｔｅｔｒａｈｅｄｒａｐｅｒｍｉｎｕｔｅ［Ｃ］／／Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓｏｆ２６ｔｈ
ＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＭｅｓｈｉｎｇＲｏｕｎｄｔａｂｌｅ，Ｂａｒｃｅｌｏｎａ，Ｓｐａｉｎ，２０１７．

［１５］　张晓蒙，陆忠华，张鉴．基于 ＯｐｅｎＭＰ的三维并行
Ｄｅｌａｕｎａｙ网格生成算法及实现［Ｊ］．计算机应用研究，
２０１６，３３（１２）：３６５８－３６６２．
ＺＨＡＮＧＸｉａｏｍｅｎｇ，ＬＵＺｈｏｎｇｈｕａ，ＺＨＡＮＧＪｉａｎ．３Ｄｐａｒａｌｌｅｌ
Ｄｅｌａｕｎａｙｍｅｓｈｇｅｎｅｒａｔｉｏｎａｌｇｏｒｉｔｈｍａｎｄｉｔｓｉｍｐｌｅｍｅｎｔａｔｉｏｎ
ｂａｓｅｄｏｎＯｐｅｎＭＰ［Ｊ］．ＡｐｐｌｉｃａｔｉｏｎＲｅｓｅａｒｃｈｏｆＣｏｍｐｕｔｅｒｓ，
２０１６，３３（１２）：３６５８－３６６２．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［１６］　王俊吉，朱朝艳，陈建军，等．基于无锁原子操作的多线
程并行 Ｄｅｌａｕｎａｙ三角化算法［Ｊ］．计算机工程与科学，
２０１８，２８１（５）：１３－１９．
ＷＡＮＧ Ｊｕｎｊｉ，ＺＨＵ Ｃｈａｏｙａｎ，ＣＨＥＮ Ｊｉａｎｊｕｎ，ｅｔａｌ．Ａ

ｍｕｌｔｉｔｈｒｅａｄｅｄｐａｒａｌｌｅｌＤｅｌａｕｎａｙｔｒｉａｎｇｕｌａｔｉｏｎａｌｇｏｒｉｔｈｍｂａｓｅｄ
ｏｎｌｏｃｋｆｒｅｅａｔｏｍｉｃｏｐｅｒａｔｉｏｎｓ［Ｊ］．ＣｏｍｐｕｔｅｒＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇａｎｄ
Ｓｃｉｅｎｃｅ，２０１８，２８１（５）：１３－１９．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

［１７］　中物院高性能数值模拟软件中心．ＳｕｐｅｒＭｅｓｈ［ＥＢ／ＯＬ］．
［２０１９－０８－３０］． ｈｔｔｐ：／／ｗｗｗ．ｃａｅｐｓｃｎｓ．ａｃ．ｃｎ／
ＳｕｐｅｒＭｅｓｈ．ｐｈｐ．
ＣＡＥＰＳｏｆｔｗａｒｅＣｅｎｔｅｒｆｏｒＨｉｇｈ ＰｅｒｆｏｒｍａｎｃｅＮｕｍｅｒｉｃａｌ
Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ．ＳｕｐｅｒＭｅｓｈ［ＥＢ／ＯＬ］．［２０１９－０８－３０］．
ｈｔｔｐ：／／ｗｗｗ．ｃａｅｐｓｃｎｓ．ａｃ．ｃｎ／ＳｕｐｅｒＭｅｓｈ．ｐｈｐ． （ｉｎ
Ｃｈｉｎｅｓｅ）

［１８］　郑澎，方维，徐权，等．面向ＪＡＵＭＩＮ的并行ＡＦＴ四面体
网格生成［Ｊ］．计算机科学与探索，２０１８，１２（４）：
５６７－５７４．
ＺＨＥＮＧＰｅｎｇ，ＦＡＮＧＷｅｉ，ＸＵＱｕａｎ，ｅｔａｌ．ＰａｒａｌｌｅｌＡＦＴ
ｔｅｔｒａｈｅｄｒａｌｍｅｓｈｇｅｎｅｒａｔｉｏｎｆｏｒＪＡＵＭＩＮ［Ｊ］．Ｊｏｕｒｎａｌｏｆ
ＦｒｏｎｔｉｅｒｓｏｆＣｏｍｐｕｔｅｒＳｃｉｅｎｃｅ ａｎｄ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，２０１８，
１２（４）：５６７－５７４．（ｉｎＣｈｉｎｅｓｅ）

·９３·


